
 

 
 

NMDXZ-CS1:50智能语音超速限位开关

使用说明
产品概述 

智能语音超速限位开关是我公司研制的新一代产品，产品有超速限位一体式，有限位器外加编码器、

或霍尔传感器配超速仪表分体式，适合各类高、中、低转速旋转类起重机械的高度限制和转速限制。DXZ-OS1

智能语音超速限位开关测速精度高、高度控制精准，使用简单，不仅可以看到实时运行速度，而且超速开

关和起重机连锁控制，超速自动停止起重机；同时超速开关还带有语音播报，天车运行及超速均实时语音

播报，提示操作人员确保人货安全。 

本超速开关采用目前国际上最先进的双通道光电传感器技术，抗干扰能力极强，不拍灰尘、不怕水、

免维护，相比较传统的测速具有测速精确、快速，经久耐用的优势。超速开关内置高保真音响电路，语音

提示音质清晰。 

 

一、超速使用说明    

   1、功能简介 
        功能及描述： 

序号 功 能 描 述 备 注 

1 超速预警 提示超速，未达超速保护状态 选 配 

2 超速保护 实时显示起重机卷筒转速，防止超速 标 配 

3 过热保护 电机过热保护实时监测，防止电机烧坏 选 配 

4 语音播报功能 起重机运行中，关键节点安全语音提醒 选 配 

5 报警语音提醒 超速报警同时语音提醒 选 配 

6 参数设置、清零 报警参数设置 标 配 

7 大功率喇叭 用来实时播报语音 选 配 

8 测温探头 用来实时采集电机温度 选 配 

    2、技术参数 

     供电电压：(1)AC12~AC48 / DC24V~DC70V、(2) AC110V~380V 

序号 名 称 技术参数 备 注 

1 
额定电压范围 (1) AC12~AC48/DC24V~DC70V 

(2) AC110~AC380 
供电电源 

2 频 率 50HZ / 60HZ 供电电源 

3 温度继电器输出触点 常开触点 AC230V 10A  触点容量 

4 超速继电器输出触点 常闭触点 AC230V 10A 触点容量 

5 12V 电源输出 DC12V/500mA 外接模块供电 
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序号 名 称 技术参数 备 注 

6 功耗 <2W 外接模块供电 

7 喇叭 5W/8Ω或 10W/8Ω  

8 测温探头 NTC 热敏电阻 5K，B 值 3470  

9 工作温度 -25℃～+70℃  

10 工作湿度 ≤90%RH（20℃）  

  3、显示及面板简介 

 

 

 

 

 

 

 （1）、指示灯 

   状态指示灯：当系统正常运行，有信号输入时，状态指示灯红灯闪烁。 

   温度指示灯：当温度超过设定的温度的时，温度指示灯亮。 

   报警指示灯：当速度达到报警速度的时，报警指示灯亮。 

 （2）、按键 

【设置】按键：设置界面设置选择功能，进行参数设置。 

【 + 】移位按键：移位功能。 

【 - 】加减按键：改变数值功能。 

【确认】按键：确认选择，设置数据确认输入和保存功能。 

 （3）、显示区 

左上部窗口区域为显示区，4 位数码管屏显示，可最大显示 4 个数字。显示屏在无按键操作的情况

下显示运行速度或切换显示电机温度。 

 （4）、接线端子接线定义如下图：           

 

 

 

 

     （图 1）                                   （图 2） 
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  图 1 定义：  喇叭为 5W/8Ω或 10W/8Ω，不分正负接 S1，S2 之间；测温探头为 NTC 热敏电阻 5K（B

值 3470），接 T1 和 T2 之间，不分正负;测速传感器 VCC 接 12V、信号 A 正接 A，信号 B 正接 B，0V 接 0V； 

  图 2 定义：电源输入： OS1(1)为交流 AC12V~AC48V 或直流 DC24V~DC70V；OS1(2)为交流

AC110V~380V，具体按铭牌型号规格及输入电源电压标注，以及对照使用说明最后选型说明确定输入电压，

并正确接在 L1 和 L2，不分正负；超速报警输出接“闭 1”和“中 1”端子；温度报警输出接“闭 2”和

“中 2”端子； 

4、参数设定代码及功能 

参数设定界面实现超速开关的参数设定，包括预警速度、报警速度、脉冲数、周长长度等参数。按压

设置键，进入设置界面；其中 P-01 为预警速度；P-02 为报警速度；P-03 为脉冲数；P-04 为卷筒直径（单

位：mm， 注：此参数不用设置）；P-01 预警速度为预留功能，一般用不上，不用设置；温度报警参数

按照行业标准内部已经配置为 85°C,不用再另行设置。 

按压设置键，进入设置界面，界面显示为“P-01”，按【+】键切换要设置的 P-01、P-02、P-03、P-04

参数，如下图（3）所示： 

   再次按键设置键，进入具体参数设置界面，按【 + 】键位移当前数位，按【 - 】修改对应数位的所

需参数数字；如下图（4）所示为 P-04，卷筒直径的设置，设置完成后，按确认键确认。（注：此参数
不用设置 ，此只为列举） 

 

    

   图（3）                                       图（4） 

 

 

 

5、设备参数设置及调试： 

按照接线示意图，安装完毕后，即可进入设备调试。有两个重要的参数“脉冲数（实际按照默认）”

和“超速值”要设置，其他两个参数备用，不用设置，采用默认即可。 

（1）脉冲数参数设置 

查看编码器的铭牌参数，将编码器的脉冲数参数设定到“P-03 脉冲数”参数中，“P-03 脉冲数”出

厂默认参数，一般无需设置。 

（2）超速值参数设置 

启动起重机，观察显示窗口显示的卷筒转速（卷筒转速的单位是转/分），若已知卷筒实际转速，则

不用启动查看，然后将卷筒转速的 1.25 倍作为超速报警值。例如窗口显示的卷筒实际转速、或已知卷筒

的实际转速是 16 转/分，那么 16*1.25=20(有小数的保留一位)。将超速报警值 20 设定到“P-02 报警速度”

参数中。 

（3）参数设定完毕，进行实际运行测试。 

起重设备开始启动，速度信号指示灯开始闪烁，同时语音播报“天车启动，注意安全”。如果要测试

超速报警功能，可以将超速报警值设置得低一些，例如实际卷筒转速是 16 转/分，超速报警值设置为 15

转/分，启动后很快将达到限制速度；运行速度超过设置的报警速度，报警指示灯变亮，超速报警继电器

动作控制起重机停车，同时语音播报“紧急制动，紧急制动”（若配有语音喇叭）。超速报警测试完成后，

要改回正常设定值，否则起重机将无法使用。 

    超温保护功能测试（若配置）：用热源对测温探头加热，当温度超设置报警温度 85°C，超温报警继

电器输出控制信号，控制起重机停车,同时在显示窗口交替显示电机实时温度和转速。 
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二、高度限位使用说明书 

1、概述 
   主要技术参数 

a. 工作环境：环境温度：-25℃~+70℃； 相对湿度：不大于≤90%RH（20℃）； 海拔高度：不大于 2000m 

b.额定电压：  AC：0-250V    /   DC：0-250V 

c.耐压：AC：1500V 

d.额定电流：AC：8A    DC：0.6A 

e.控制回路：标准设计回路为 1-4。 

f.传动比：1：8~1：450 （其它可与厂家联系） 

2、结构和工作原理 
2.1 结构：限位器由高精度的大传动比减速器和与其输出轴同步的机械记忆控制机构、及微动开关组成。 
2.2 工作原理 

与被控制机构同步的位移信号可用多种方式与限位器的输入轴联接，经变速器变速转换成输出轴的角

位移信号而实现(见如图 2-1)，带动与输出轴同步的机械记忆机构可分别将人为调整的 4 个凸轮先后使微

动开关瞬时切换，实现行程控制及极限限位。 
                                         
   图 2-1 

 
     
3、安装和调整 
3.1 限位器的安装外形尺寸(见产品型号规格图解)：安装用固定螺栓用户可根据所配外接传动中心距自配. 
3.2 限位器的调整(图 3-1，图 3-2) 
   调整轴对应的记忆凸轮及微动开关分别为： 

     1Z-1T-1WK；      2Z-2T-2WK；      3Z-3T-3WK；      4Z-4T-4WK。 
2.1 调整程序 

a.拆开上罩壳，检查开关部位螺丝是否松动； 
b.松开 M5 螺母； 
c.根据需要，将被控机构开至指定位置(空载)。这时控制该机构动作对应的微动开关应瞬时切换； 
即：调整对应的调整轴(Z)使记忆凸轮(T)压下微动开关(WK).触点； 
d.拧紧 M5 螺母(注：一定要拧紧，拧紧力 0.8-0.9N.m，否则易产生记忆紊乱)； 
e.机构应反复空载运行数次，验证记忆控制位置是否正确(有误时重复上述调整)。 
f.确认位置符合要求，装上罩壳。 
g.机构正常工作后，应经常核对记忆控制位置是否变动，以便即时修正。 
 
 
 
 
 

                                                                                                                                       
   

 

 

                 

               图 3-1                                         图 3-2  
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附图： 

（一）OS1 电器接线图 
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